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( Descrizione della simbologia utilizzata nel manuale )
Indica che I'argomento seguente & molto importante per la funzionalita descritta e deve essere letto

con particolare attenzione.

Indica che I'argomento seguente é relativo a un pericolo generico per la sicurezza.

Indica che I'argomento seguente segnala la presenza di una tensione pericolosa.
Segnala che esistono condizioni di Alta Tensione che possono provocare infortunio grave o la morte.

Nel maneggiare l'apparecchiatura o le sue schede interne, indica di fare attenzione a non generare
scariche elettrostatiche (ESD), perche potrebbero danneggiare in maniera irreparabile alcuni compo-
nenti dell'inverter.

>

[ Istruzioni generalisullasicurezza ]
Prima di eseguire linstallazione, il collegamento e qualsiasi altra operazione sull'inverter o sul motore, leggere

attentamente questo manuale al fine di effettuare operazioni corrette ed adottare le relative precauzioni di sicurezza.
E' tassativamente vietato qualsiasi uso, degli inverter o dei motori Rowan, diverso da quanto indicato nel presente
manuale.

Prima dell'installazione, collegamento o qualsiasi altra operazione sull'inverter con funzione “STO” & assolutamente
necessario leggere e comprendere il contenuto del “Manuale della Sicurezza per Inverter Serie C350, C400 e C700”
che va considerato parte integrante del presente manuale.

Questo manuale d'istruzioni € rivolto a personale tecnico qualificato che conosca le norme da seguire per la
installazione e conduzione, in conformita agli standard di sicurezza e protezione di questo tipo di apparecchiature.
L'inverter e il motore collegato possono creare situazioni di pericolo per la sicurezza di cose e persone; l'utilizzatore &
responsabile dell'installazione che deve essere in conformita alle norme in vigore.

L'inverter appartiene alla classe di commercializzazione ristretta conforme alla EN 61800-3. In un ambiente domestico questo
prodotto puod provocare radio interferenze, nel qual caso l'utilizzatore deve adottare precauzioni adeguate.

L'inverter, I'eventuale filtro esterno e il motore collegato devono essere messi a terra in modo permanente e efficace e protetti
dalla tensione di alimentazione in conformita con le norme vigenti.

La protezione massima dell' inverter & ottenuta solo con differenziali di tipo B, preferibilmente da 300mA.

| filtri anti E.M.I. interni o esterni all'apparecchiatura hanno una corrente di dispersione verso terra;

tenere presente che la norma EN50178 specifica che, in presenza di correnti di dispersione verso terra maggiori di
3,5mA, il cavo di collegamento di terra deve essere di tipo fisso e raddoppiato per ridondanza.

Nei casi in cui sia necessario togliere la copertura dell'inverter, come per esempio per il settaggio di microinterruttori o
per lavori di manutenzione, & obbligatorio aspettare almeno 5 minuti dopo lo spegnimento dell'inverter per permettere la
scarica dei condensatori interni. In ogni caso e possibile toccare i componenti interni e i morsetti soggetti a tensioni
pericolose (L1,L2,L3,U,V,W, F,F+,-) solo senza alimentazione e con la tensione tra i morsetti F+ e -, inferiore a 50Vdc.

( Situazioni pericolose )

In particolari condizioni di programmazione dell'inverter, dopo una mancanza di rete, il motore potrebbe avviarsi automa-
ticamente. | comandi manuali di rotazione del motore eseguibili tramite il tastierino, vanno utilizzati con la massima
attenzione per evitare danni all'incolumita delle persone e alla meccanica applicata. Errori di programmazione potrebbe-
ro causare partenze involontarie. Alla prima accensione, in situazione di guasto dell'inverter o in mancanza di alimenta-
zione, potrebbe non essere possibile controllare la velocita e la direzione del motore applicato. Il contatto di marcia non
puod essere considerato valido per un arresto di sicurezza; in certe condizioni di programmazione o guasto dell'inverter,
la sua disattivazione potrebbe non corrispondere alla fermata immediata del motore. Solo lo stacco elettromeccanico
dell'inverter dalla linea di alimentazione esclude in sicurezza qualsiasi comando sul motore. L'installazione
dell'inverter in aree a rischio, dove siano presenti sostanze infiammabili, vapori combustibili o polveri, pud causare
incendi o esplosioni; gli inverter devono essere installati lontano da queste aree.

Evitare in ogni caso la penetrazione di acqua o altri fluidi all'interno dell'apparecchiatura.

Non eseguire prove di rigidita dielettrica su parti del drive.

( Responsabilita e Garanzia )

La ROWAN ELETTRONICA s.r.l. declina ogni responsabilita per eventuali inesattezze contenute nel presente manuale,
dovute ad errori di stampa e/o di trascrizione. Si riserva inoltre il diritto di apportare a proprio giudizio e senza preavviso
le variazioni che riterra necessarie per il miglior funzionamento del prodotto.

Per i dati e le caratteristiche riportate nel presente manuale &€ ammessa una tolleranza massima di +10%, salvo
indicazioni diverse.Gli schemi applicativi sono indicativi e vanno perfezionati dall'utilizzatore.

La garanzia sui prodotti va intesa franco stabilimento alle condizioni specificate nell'apposito documento da richiedere
all'ufficio Commerciale o nel sito www.rowan.it

Codice manuale: MANU.400S.QUICKSTART Rev.41 del 09/06/2021
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( Descrizione generale tastierino )

Il tastierino permette di modificare i parametri di funzionamento (memorizzati in una eeprom) e di visualizzare grandez-
ze utili in fase di lavorazione come: il riferimento di velocita, la velocita e frequenza del motore, la corrente del motore,
l'ultimo guasto avvenuto e molte altre variabili disponibili nel menu relativo. Grazie al collegamento seriale il tastierino
puo essere remotato sul pannello di un quadro di comando, ad una distanza massima di 25 metri.

La Rowan Elettronica fornisce su richiesta il cavo di remotazione del tastierino.

Campo del display dedicato
alla descrizione dei
menu/parametri/variabili selezionati.

Campo del display dedicato al
numero d'ordine dei menu/

parametri/variabili selezionati.
N.B. se il numero & troppo LINE VOLTAGE - -
lungo, viene visualizzato solo 1.1.1 400.V Campo del display dedicato

il primo a destra —al valore numerico o stringa  del
parametro o variabile selezionati.

RUN: Led di segnalazione

azionamento in marcia e FAULT: Spia con doppia funzione:
funzionante O O lampeggiante = ALLARME.
fissa = BLOCCO INVERTER.
Tasti meccanici per la Consultare il Cap.12
programmazione "FAULT E ALLARMI INVERTER"
|| per conoscere la motivazione della
F,Agbr\ segnalazione di allarme o del blocco

inverter

I\

Il tastierino € composto da:
- Un display led alfanumerico 2x16 caratteri retroilluminato.
- Da quattro tasti meccanici che danno la sensazione tattile del tasto premuto.
- Da due led di segnalazione marcia (RUN) e blocco per guasto (FAULT).

[ Funzione dei tasti ]

@ Tasto ESCAPE, permette di tornare al menu iniziale o al livello superiore e salvare le impostazioni.
® Tasto PROGRAM, permette di entrare nei sottomenu, attivare la modifica dei parametri con la selezione di una
cifra alla volta nel caso di valore numerico.

@ Tasto UP, permette di scorrere in AVANTI le variabili visualizzate e di impostare in aumento la cifra numerica
selezionata dal tasto PROGRAM.

@ Tasto DOWN, permette di scorrere INDIETRO le variabili visualizzate e di impostare in diminuizione la cifra
numerica selezionata dal tasto PROGRAM.

[ Stato del display all'accensione ]

All'accensione dell'inverter il display si trova nello STATO DI VISUALIZZAZIONE di una delle 5 variabili di default estratte
dal menu 2.1 DISPLAY VARIABLE. Per scorrere le variabili usare i tasti UP e DOWN. L'ultima variabile selezionata &
sempre quella visualizzata all'accensione.

( Procedura per la modifica di un parametro )

Per iniziare la programmazione bisogna premere il tasto P. si entra nel menu BASIC DATA dove sono replicati i para-
metri piu importanti per la messa in funzione veloce. Alla fine del menu, ripremendo P si entra nel menu completo dei
parametri dell'inverter (vedi tabelle del Cap.10). Premere il tasto E per uscire o per ritornare ai livelli precedenti.

Si vuole modificare, per esempio, nel menu BASIC DATA , il parametro 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT:

Premere il tasto P, a questo punto verra visualizzato subito il par.1.1.1 LINE VOLTAGE.

Premere il tasto UP per selezionare il par.1.1.2 MOTOR NOM CURRENT.

Premere il tasto P per entrare in modifica del parametro:

nel campo del display dedicato al valore numerico da impostare iniziera a lampeggiare la prima cifra a destra (la
meno significativa) per indicare che ora & possibile modificare il suo valore tramite i tasti UP e DOWN.

Premere il tasto UP per aumentare il valore e il tasto DOWN per diminuirlo.

> Per modificare le altre cifre basta premere impulsivamente il tasto P, ad ogni pressione viene selezionata la cifra
successiva verso sinistra, fino alla piu significativa per poi ritornare alla meno significativa e cosi via.

> Nel caso di un parametro positivo e negativo, il segno apparira dopo la cifra piu significativa; per modificarlo premere
il tasto P fino a selezionarlo e poi, con il tasto UP impostare il segno + e con il tasto DOWN il segno -.

> Per memorizzare il valore impostato premere il tasto ESCAPE (la selezione smettera di lampeggiare).

> Per tornare al livello di partenza (STATO DI VISUALIZZAZIONE) ripremere il tasto ESCAPE. La procedura di modifica
parametri con selezione a stringa € esattamente uguale, in questo caso i tasti UP e DOWN selezioneranno le stringhe
disponibili nel menu invece che valori numerici.

Attenzione ! Il tastierino non contiene la memoria dei parametri.

Codice manuale: MANU.400S.QUICKSTART Rev.41 del 09/06/2021
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(

Obiettivi dell'installazione veloce

)

L'obiettivo di questo paragrafo € quello di portare I'utilizzatore, in modo rapido e corretto, alla regolazione della velocita,
tramite potenziometro, di un motore asincrono normale controllato in scalare con la tecnica V/F (Voltage/Frequency).

(

Schemidi collegamento per il controllo scalare

Schema di collegamento della morsettiera di potenza

Vs

FILTRO TRIFASE PER LA
RIDUZIONE dV/dt

(Esempio con motore collegato a stella)

NEL CASO DI INVERTER CON
FILTRO EMIINCORPORATO, IL
FILTRO ESTERNO NON VIENE

/LI\ _ (SERICHIESTO) UTILIZZATO
\ 7/ ] / ANELLO FERRITE (NUFT) FILTRO TRIFASE PER LA
t eseguire pit passaggi possibile RIDUZIONE DELLA
FLTRO DISTORSIONE ARMONICA
PE {__|riDUZIONE REATTANZA
\ dvidt
CANALETTA METALLICA / PE é} @ g FILTRO
O CAVO SCHERMATO antiEMI
Evitare di passare il cavo del motore PE
insieme ai segnaliin bassatensione di 1 \ "
1/0 analogici e digitali, encoder, é m
bus seriali, ecc. ] @ @ @ @ @ - %
- F+
FUSIBILE [] F F w vV U L3 L2 L1 PE
MORSETTIERAPOTENZA g]
; z 1§18
RESISTENZA (2 N PE
DI FRENATURA MORSETTIERACOMANDI o
vedi Cap.8 n
FUSIBILI
TIPOgL
| VENTILATORE ’
ALIMENTAZIONE
TRIFASE 50/60Hz
Schemadi collegamento della morsettiera dei comandi
POTENZIOMETRO
REGOLAZIONE -
VELOCITA' o
=~
MARCIA
cavo _—
SCHERMATO C_;B_\
[] T—n
QOO HVLVOHVOVLV L @éé@@@@@é LHOQLVL VLD | @@@@é@@@@
gauapbhbdbDbdDd BAADIDIINIIWWOWWWW WWWWNNNNN NNNNNRE R R RPRRRRE OCO~NOTORWNE
RPOOO~NO OhhwWNEFO Ooo~NO U~ WNFRPOWOWLO~NOO U AWNRFRPOOONOD GRrWNEFEO
w > 2 towlmd> +owmd> SO0 FTFERSE Z0zZz0zZ2zZ20Z2 9Q»>> rQ >>>> Lt 0
9885 B8 52 R2ETTEORE 505505505 288888 EERREFLES
0895 9 50 SO ywc<chny Or0O0T00TO0 O LT IO 5506
oo o m om o SrMimde ®QONQNFROFR zz2 <X o8
m0 g2 0z SS55Q8% L@ ® gy *y @G89 LI
Z z z >r00 = =» =3 w=m #0000 INGRESSI )
nnddZ Zm m om cCDD D ANALOGICI 7
= — 0 W - lo z O
SERIALE L |1 J no==Z =L Bh 2h 2000
RS485 ENCODER 2 ENCODER 1 LeP 5 s 2= 3= >q amm3
oO»0 0D Q2 aZ gwc Zoon
mamm >m Oom <E Nggz
o0 Pl ] o> 5% 4
I—l by m ©
a0
INGRESSI 5 I
DIGITALI | = USCITE
ANALOGICHE
Attenzione! Gli ingressi e uscite analogiche / digitali USCITEARELE

sono liberamente programmabili. Le funzioni indicate in
questo schema sono relative alla programmazione di
fabbrica per il CONTROLLO SCALARE.
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Inizio installazione in controllo scalare ]

Prima dell'installazione leggere attentamente il Cap.1 AVWVERTENZE GENERALI PRIMA DELL'INSTALLAZIONE
L'inverter dev'essere installato in un'ambiente che rispetti le caratteristiche tecniche dichiarate nel Cap.5

Favorire il flusso d'aria di raffreddamento dal basso verso l'alto e il suo ricambio, lasciando uno spazio di almeno
100mm sotto e sopra l'azionamento e di almeno 50mm lateralmente; informazioni piu dettagliate sul modo corretto
d'installazione sono contenute nel manuale completo MANU.400S

Consultare il Cap.2 DESCRIZIONE DEL FUNZIONAMENTO DEL TASTIERINO.

Collegare l'inverter secondo gli Schemi di collegamento per il controllo scalare

della pagina precedente.

Iniziare la programmazione con il contatto di MARCIA disattivato. Il contatto di marcia non puo essere comunque
considerato valido per un arresto di sicurezza, poiché in certe condizioni di programmazione o guasto dell'inverter, la
sua disattivazione potrebbe non corrispondere alla fermata immediata del motore. Per ragioni di sicurezza & opportu-
no avere a portata di mano il pulsante di emergenza che attivi immediatamente le funzioni di sicurezza dell'impianto
e, dove prevista, anche la funzione STO presente nell'inverter (vedi manuale sicurezza MANU.STO.350-400-700).
L'immagazzinamento dell'inverter per piu di 2 anni potrebbe danneggiare la capacita di funzionamento dei condensatori
del DC link che dovranno essere "ripristinati”; per fare questo, prima della messa in servizio, si consiglia di alimentare
I'inverter per almeno 2 ore in marcia off.

Alimentare l'inverter e verificare la corretta regolazione del potenziometro nel seguente modo:

Selezionare tramite i tasti UP o DOWN la variabile SPEED REFERENCE.

Regolare il potenziometro al minimo e al massimo e verificare in SPEED REFERENCE la regolazione da 0 a 1500rpm;
lasciare il potenziometro al minimo con SPEED REFERENCE a Orpm.

Tenere premuto il tasto ESCAPE fino a far comparire nel display il parametro:

MOT CONTROL TYPE
100.1 VIF

Questo parametro permette di selezionare i seguenti tipi di controllo del motore:
V/F = controllo scalare

VECT_ENC = controllo vettoriale ad anello chiuso da encoder.

Lasciare l'impostazione di default: V/F

Premere il tasto UP fino a selezionare il parametro:

SPEED ]

APPLICATION
100.5

Questo parametro permette di selezionare l'applicazione relativa alla funzione
del motore nell'impianto di destinazione.
Lasciare I'impostazione di default: SPEED (motore controllato direttamente in velocita).

Premere il tasto ESCAPE per tornare allo STATO DI VISUALIZZAZIONE

Premere il tasto PROGRAM per entrare nella modifica dei seguenti parametri del menu BASIC DATA :

N

(LINE VOLTAGE

111 400.V

(MOTOR NOM CURREN)
1.1.2 10.0A

(MOTOR NOM FREQUE |
(113 50.0Hz |

(MOTOR NOM VOLTAG |
1.1.4 400.V

(MOTOR POLES
1.1.5 4 _POLES

([ RAMP ACCEL. TIME
121 10.00s

(RAMP DECEL. TIME
1.2.2 10.00s

[ MAX MOTOR SPEED
131 1500.rpm

Impostare la tensione di alimentazione dell'inverter ai morsetti L1, L2, L3.
Scegliere la tensione piu vicina al valore reale della tensione di alimentazione.
Campo di impostazione da 150.V a 600.V

Impostare la corrente nominale del motore collegato all'inverter.
Campo di impostazione: da 0.0A al valore impostato in un parametro di fabbrica.

Impostare la frequenza nominale del motore (frequenza alla tensione nominale).
Ricavare il valore dai dati di targa del motore.
Campo di impostazione: da 1.0Hz a 800.0Hz

Impostare la tensione nominale del motore (tensione alla frequenza nominale).
Ricavare il valore dai dati di targa del motore a seconda del collegamento (stella o triang.)
Campo di impostazione da 1.V a 2000.V

Impostare il numero di poli del motore.
Ricavare il valore dai dati di targa del motore.
Campo di impostazione: 2_POLES, 4_POLES, 6_POLES, 8_POLES.

Impostare la rampa di accelerazione del motore.
Campo di impostazione: da 0.01s a 600.00s

Impostare la rampa di decelerazione del motore.
Campo di impostazione: da 0.01s a 600.00s

Impostare la velocita massima del motore.
Campo di impostazione: da 0 rpm a 30000 rpm
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[ MIN MOTOR SPEED Impostare la velocita minima del motore.
1.3.2 0.rpm Campo di impostazione: da 0.rpm a par.1.3.1 MAX MOTOR SPEED

FIXED BOOST Impostare la tensione fissa sul motore attiva da 0.0Hz a 20.0Hz.
\1-5-1 1.0% Campo di impostazione: da 0.0% a 25.0%

Attenzione! La tensione di boost non deve provocare un'assorbimento superiore alla corrente nominale del motore.
Per il primo test impostare il valore di default di 1.0%

141 300.rpm che verra fatto ai passi successivi tramite i comandi manuali da tastierino
Campo di impostazione: da 0.rpm a par.1.3.1 MAX MOTOR SPEED.
Impostare 500.rpm.

[TEST MANU SPEED ] Impostare la velocita del motore per il primo test di rotazione

In questo parametro si abilita il test di rotazione del motore tramite i tasti UP e DOWN

JOG TEST MANU
1.4.2 NO

UP=DX DOWN=SX ]

Selezionare YES per entrare nel test; nel display apparira la seguente schermata informativa: [ SPEED 0.rpm

Eseguire il test di rotazione tramite i tasti freccia UP e DOWN:

Chiudere il contatto di marcia con Il'accensione della spia RUN

Premere i tasti freccia UP o DOWN per comandare il motore nei due sensi di rotazione.

In SPEED verra visualizzata la velocita del motore che dovra corrispondere al valore impostato nel par.1.4.1.
Premere ESCAPE per terminare il test di rotazione tramite i comandi del tastierino, il display tornera al par.1.4.2

Premere il tasto UP e sul display apparira: [BASIC DATA OK ]

E=ESC P=CONTINUE

La schermata indica che l'impostazione dei parametri base necessari per attivare il controllo ad anello aperto e
terminata e si puo uscire dalla programmazione premendo ESCAPE tornando allo STATO DI VISUALIZZAZIONE

Piu avanti, se sono necessarie delle funzionalita diverse dall'obiettivo dell'installazione veloce, premendo PROGRAM si
potra accedere a tutto il menu dei parametri disponibili.

Eseguire il test di rotazione regolando la velocita con il potenziometro:

Premere ESCAPE e selezionare tramite i tasti UP o DOWN la variabile MOTOR SPEED.

Regolare il potenziometro e verificare che il motore ruoti alla velocita visualizzata.

Attenzione! Nel controllo scalare V/F la marcia si attiva solo quando viene superato il valore di SPEED REFERENCE
minimo che dipende dall'impostazione dei parametri 1.16 NAMEPLATE SLIP e 1.5.2 MIN% SLIP.

Selezionare la variabile MOTOR CURRENT e verificare che I'assorbimento del motore sia corretto.

Per cambiare il senso di rotazione del motore invertire due fasi del motore (per es. U e V). Tramite il 3.1.1.3 REVERSE
SPEED ¢ possibile programmare un comando che inverte il senso di rotazione.

Proseguire con le istruzioni del Cap.4 INSTALLAZIONE VELOCE IN CONTROLLO VETTORIALE se e necessario questo
funzionamento, altrimenti l'installazione base puo dirsi conclusa.

Attenzione! E' possibile controllare lo stato degli I/O con le seguenti variabili del menu 2.1 GENERAL VARIABLE :
2.1.20 DIG. INPUT 11..8 € 2.1.20 DIG. INPUT 19..14 per gli ingressi digitali e 2.1.22 DIG. OUTPUT 0O1..8 per le uscite.

Per approfondire tutte le funzioni del controllo scalare consultare il manuale dell'inverter completo MANU.400S

[ Proceduraperilripristino delle impostazioni di default ]

E' possibile cancellare tutte le impostazioni fatte e ritornare alle impostazioni originali di fabbrica nel seguente modo:
Disattivare la marcia (spia RUN spenta)

Tenere premuto il tasto ESCAPE fino a far comparire nel display il parametro 100.1 MOTOR CONTROL TYPE
Premere il tasto UP fino a selezionare il menu 100.6 SETUP

Premere il tasto PROGRAM per selezionare il parametro:

RESTORE SETUP Accertarsi che sia selezionato DEFAULT
100.6.1 DEFAULT

Premere il tasto UP per selezionare il parametro:

ENABLE RESTORE Selezionare YES e confermare con il tasto PROGRAM; YES restera visualizzato fino al
100.6.2 NO completo ripristino delle impostazioni originali per poi tornare in NO.

Attenzione! Dopo questa operazione le impostazioni personalizzate sono definitivamente cancellate.
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(

Obiettivi dell'installazione veloce )

L'obiettivo di questo paragrafo
tramite potenziometro, di un m
latecnicaad ORIENTAMENTO

e quello di portare I'utilizzatore, in modo rapido e corretto, alla regolazione della velocita,
otore asincrono trifase Rowan controllato in vettoriale ad anello chiuso da encoder con
DI CAMPO.

( Sc

hemi di collegamento per il controllo vettoriale ]

Schema di collegamento della morsettiera di potenza (Esempio con motore collegato a stella)

CONNETTORE

ENCODER
-~ LINEDRIVER

NEL CASO DI INVERTER CON
FILTRO EMI INCORPORATO, IL

: SONDATERMICA FILTRO ELSJ:II:IE:'\;\ZICA)TI\(IJON VIENE

* VENTILATORE (230Vac)

FILTRO TRIFASE PER LA

RIDUZIONE dV/dt (SE RICHIESTO) FILTRO TRIFASE PER LA
RIDUZIONE DELLA
i ey IR e Bt
RIDUZIONE REATTANZA
CANALETTA METALLICA / | awit
O CAVO SCHERMATO
Evitare di passare il cavo del motor PE é} @ _ FIL_TRO
insieme ai segnaliin bassatensione di PE antiEMI
1/0 analogici e digitali, encoder, . |
bus seriali, ecc. | |
IR
FUSIBILE [] - F+ F W V U L3 L2 L1 PE
MORSETTIERAPOTENZA %
- S [HIEl
RESISTENZA [ - | PE
DI FRENATURA MORSETTIERACOMANDI G
vedi Cap.8 n
FUSIBILI
TIPOgL
| VENTILATORE :

ALIMENTAZIONE
TRIFASE 50/60Hz

Schemadicollegamento della morsettiera dei comandi

CONNETTORE

ENCODER  ———

LINE DRIVER

CAVO SCHERMATO

MOT

6 FILI

of

POTENZIOMETRO
REGOLAZIONE
VELOCITA'
MARCIA
CAVO

\

o
SCHERMATO é\
N
o1

N /
000000 oooeoolddoodr]|veoorrror|oorrorrrn | |eoorroleeoodvevr
(SN0 I APEBRADBBID|IWWWWWW[ [ WWWWNNNN NNNNNR R R PRRRRPE O©CO~NOURAWNE
PO WOO~NO® abhwWNRFRO © 00 oo b WNPFRPOOVWONOD APWONRFRPOOO~NOD OrwWNEFO
w > 2 +oww > + o Tt 0 S FEBSE zZ0zz0zzQz 2X2XX2X2XRO >>>> L+ 9
5325 &% SETT §28°TEENE 585588565856 289885 RERREFLES
095 59 S50 SOFII<c<hy OTQOTQOTo OrL-o.L10 5506
n O  Sm 3 m 3 S>Oma4& ©Q®NQORNRQR =gz o)
50 g= 0z $30082 LI~ =®y 9%%3 L——
Y z z 200 o % =2 20030 INGRESS! /
InH4Z Zm m X1 DD ANALOGICI 4
| ] | J nn=xJ0 z- wWr Hw0wwnd
SERIALE DOo O > m 6"'! OTuvTUuC
RS485 ENCODER 2  ENCODER 1 >>3838%< 2= 9_ ammz
SRR Q2 g2 255
mo- - >N oS Co3Z
- — - - - QRzZ o gy nss5
Attenzione! Gli ingressi e uscite analogiche / 35 = = s L
o . 2 L == | m
py)
dlgltgll sono Ilber.amente programmabili. Le INGRESSI
funzioni indicate in questo schema sono DIGITALI 1 | USCITE
; ; i - ) ANALOGICHE
relative alla programmazione di fabbrica per il USCITE A RELE'
CONTROLLOVETTORIALE.
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36030 - CALDOGNO - VICENZA - ITALY
[ Inizioinstallazione in controllo vettoriale ]

Collegare l'inverter secondo gli Schemi di collegamento per il controllo vettoriale della pagina precedente.

Eseguire integralmente il Cap.3 INSTALLAZIONE VELOCE IN CONTROLLO SCALARE ricavando dalle tabelle

del Cap.13, l'impostazione dei seguenti parametri: 1.1.2 MOTOR NOM CURREN, 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE, 1.1.4
MOTOR NOM VOLTAG, 1.1.5 MOTOR POLES., in funzione dell'abbinamento dell'inverter con il motore vettoriale Rowan.
Nel caso di motori non Rowan, ricavare le impostazioni dai dati di targa del motore.

tramite potenziometro controllare anche le seguenti variabili,

Al test finale di rotazione dove si verifica la regolazione di velocita [
selezionandole tramite i tasti UP e DOWN:

SPEED REFERENCE ENCODER SPEED
0.rpm 0.rpm

Regolare il potenziometro in modo che in SPEED REFERENCE venga visualizzata la massima velocita.

Verificare la visualizzazione nella variabile ENCODER SPEED; in questa variabile dovra essere visualizzata una velocita
anche diversa, ma con lo stesso segno di quella visualizzatain ~ SPEED REFERENCE:
- Se il segno della velocita di ENCODER SPEED e contrario a SPEED REFERENCE, invertire i canali dell'encoder
A e AINEGATO collegati ai morsetti 34-35.
- Se in ENCODER SPEED non & presente alcun valore, verificare che i collegamenti dell'encoder siano corretti.

Disattivare la marcia (la spia RUN dovra spegnersi).
Tenere premuto il tasto ESCAPE fino a far comparire nel display il parametro: 100.1 MOT CONTROL TYPE

Premere il tasto PROGRAM e impostare nel par.100.1 MOT CONTROL TYPE la funzione VECT_ENC.
Premere il tasto ESCAPE per tornare allo STATO DI VISUALIZZAZIONE.

Premere il tasto PROGRAM per entrare nella modifica dei seguenti parametri del menu BASIC DATA:

Nel par.1.6.1 E1 ENCODER LINES, impostare il numero d'impulsi per giro dell'encoder; ricavare il valore dai dati di
targa dell'encoder montato sul motore.

Impostare i seguenti parametri, ricavandone il valore dalle tabelle del Cap.13 in funzione dell'abbinamento dell'inverter
con il motore vettoriale Rowan:

- par.1.1.10 MOTOR LOAD FUN C

- par.1.6.2 KP GAIN, guadagno proporzionale del regolatore di velocita.

- par.1.6.3 KI GAIN, guadagno integrale del regolatore di velocita.

- par.1.6.4 VECT MAGNET CURR, corrente magnetizzante del motore in % alla corrente nominale.

- par.1.6.5 ROTOR COSTANT, costante rotorica del motore in Hz.

- par.1.10.1 MAX TORQUE, valore massimo di coppia in % sulla coppia nominale.

- par.1.10.15 ADAPT PERC TORQ), valore di adattamento delle visualizzazioni/impostazioni di coppia in%.

- par.1.10.16 ADAPT TORQ (Nm), valore di adattamento delle visualizzazioni/impostazioni di coppia in Nm.

- par.1.12.1 PWM FREQUENCY, frequenza di PWM (ottimale 5.00 Khz)

Alla fine dei parametri BASIC DATA, proseguire premendo il tasto P, entrare nel menu 1.1 INV MOTOR DATA e imposta-
re i seguenti parametri, sempre in funzione delle tabelle del Cap.13:

- par.1.1.10 MOTOR LOAD FUN C

- par.1.6.13.1 KP ID REGULATOR.

- par.1.6.13.2 Kl ID REGULATOR.

- par.1.6.13.3 KP IQ REGULATOR.

- par.1.6.13.4 Kl 1Q REGULATOR.

Premere il tasto ESCAPE ripetutamente per tornare allo STATO DI VISUALIZZAZIONE.

Partire con il potenziometro regolato in modo che in SPEED REFERENCE la velocita sia a O rpm.

Attivare la marcia (spia RUN accesa) e verificare la corretta regolazione di velocita del potenziometro controllando la
visualizzazione delle variabili: SPEED REFERENCE, MOTOR SPEED ed ENCODER SPEED.

Tutte e 3 le variabili dovranno visualizzare lo stesso valore di velocita e con lo stesso segno.

Selezionare la variabile MOTOR CURRENT e verificare che I'assorbimento del motore sia corretto per le condizioni di
carico attuali.

Attenzione! Di default la regolazione di velocita tramite I'ingresso analogico All &€ monodirezionale, se si desidera che
sia bidirezionale, impostare il par.4.3.1.3 TYPE INPUT= -10V/+10V.

Fine dell'installazione veloce.

Per approfondire tutte le funzioni del controllo vettoriale consultare il manuale dell'inverter completo
MANU.400S
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Alimentazione inverter ai morsetti L1 L2 L3

Tensione di alimentazione trifasSe ............ccccccocvvvveevivivneessinnnann, da 180VAC a 270VAC (tensione standard 220/240VAC)
..................................... da 320VAC a 490VAC (tensione standard 380/460VAC) solo per i modelli dal 400/P al 400/3,5
................................. da 320VAC a 460VAC (tensioni standard 380/400/415VAC) solo per i modelli dal 400/5 al 400/G
............................................................................... da 380VAC a 560VAC (tensioni standard 440/460VAC)su richiesta
...................................................... da 560VAC a 760VAC (tensione standard 690VAC}u richiesta solo dal 400/5 in su

Uscita motore U V W

Tipi di motore collegabili ................ccccoouiiiiiiiiiiiiiiiie e asincrono trifase a gabbia, vettoriali ROWAN serie G
Tecniche di cONtrollo del MOLOIE: .............oooeeeeeieeee et e e SCALARE VI/F
................................................................ VETTORIALE A ORIENTAMENTO DI CAMPO RETROAZIONATO DA ENCODER
TENSIONE Ui USCILA ... da 0 al 100% della tensione di alimentazione
FrOQUENZA AI USCILA. .....ccee ettt e et e et e e e et e e e et e e e e e e e e nanneas OHz+800Hz
FFOIMA A'ONAA ...t ettt et e oot e e ettt e e et e e e et e e e ettt e e e e nnreae s sinusoidale
Tecnica di ricostruzione della forma d'onda PWM (Pulse With Modulation)

FreqUENZA Qi PWIM.......coo ettt a e regolabile da 0,5kHz a 16kHz
Capacita di sovraccarico in % rispetto alla massima corrente nominale impostabile nell'inverter con PWM a 5KHz:

- fino al 110% e non oltre, in servizio continuo, senza intervento del fault inverter.

- oltre il 110% inizia il controllo termico con intervento fault inverter per sovraccarico prolungato se superati i seguenti
limiti indicativi (variano in funzione della taglia):

.......................................................................................... 110% In per 300sec, 175%ln per 30s, 250% In per 3 sec.

Controllo della rigenerazione in frenata
Con modulo di frENALUIA .............c.ceeveieeiieeeeee e incorporato in tutti gli inverter serie 400
Sistema di dissipazione dell'energia rigenerata tramite resistenza esterna collegata ai morsetti F+ e F

Ingressi digitali

Neingressidigitali .................... 6 standard (11...16) + 8 con scheda opzionale 404S (17...114)

1SOIAMENTO INGIESSI ... optoisolati se si utilizza un'alimentazione esterna
LOQICA di CONBGAMENTO ...ttt ettt ettt enee e NPN o PNP
TENSIONE A ALHIVAZIONE ........cceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt e e e e e e e e e e ettt min 15Vdc, max 30Vdc
Programmabilita ................ccccovvevecnnnnn. Ingresso 11 con funzione fissa di marcia e il resto completamente programmabili

RESISIENZA 'INGIESSO........eveeeeeeiee ettt ettt e e e et e e et e e ettt e e et e e e ettt e e e sasteaeeaasseseannnes circa 3,6Kohm
Tempi di attivazione/diSattivVazione .................ccocceuivieeisiiesiieiiieesireesiee e 10ms, 20ms nel caso di comando impulsivo

Ingressi digitali a impulsi

I =T Too o = USSP 2 standard + 1 con scheda opzionale 404S
N INQreSSI ZEIO ENCOUE ...ttt 2 solo con scheda opzionale 404S
ISOIAIMENTO IMGIESSI ...ttt ettt e ettt ettt et e et ettt e st e et e et enteeananee s optoisolati

Logica di CONEGAMENTO ...........cccoeeiee ettt encoder line driver uscita push-pull

Tensione ingressi encoder 12Vdc, protetta contro il corto circuito (su richiesta 5Vdc o 24Vdc)

FreqUENZa IMASSIMA............ccuviieuiiueiiiieii ettt ettt a ettt s e 125kHz
Assorbimento stato ON singolo canale encoder (A-A 0 B=B).......cou it 10mA
Tensione per lo stato 10gico 1 con encoder 12VUC .........ccccccueiiiiesciaiiessie et superiore a 6Vdc
Tensione per lo stato logico 1 con encoder 5Vdc......... superiore a 2,7Vdc
Tensione per lo stato logico 1 con encoder 24VUC ..........cccocueiieeesiiesiie s superiore a 12Vdc
Uscite a relé

INC TIB ...ttt 3 (01,02,03)

Programmabilita .................... completamente programmabili

Contatti per relé uno in scambio NO e NC
J=tol =1z oo ) g1 11 I 0,5A/120Vac - 1A/24Vac
Tempi di attivaziONE/AISATHIVAZIONE ..............cccuueiiee ettt ettt ettt e e e ettt et e et e et esnneeaane s 5ms

Uscite digitali

N USCItE ..o 5 (04,05,06,07,08), disponibili solo con scheda opzionale 404S
1SOIAMENTO USCILE ... optoisolate se si utilizza un'alimentazione esterna
LOGICA Ai CONBGAMEBIIEO ...ttt e et e et e e e e e e e e e ennins NPN o PNP
ProgramimMabilita ...............couoiuaeeeeie ettt completamente programmabili

TENSIONE I TAVOIO ...ttt e e ettt e et e e e ettt e e et e e e e nanneaeaanens max 100Vdc
COITENEE MASSIIMIA .......eeeeeeeee ettt e e et e e et e e e st e e et e e et e e e e sttt e e e ettt e e et e e e essst e e e et e e e snsseaeeansnees 80mA

Tempi di attiVazIONE/AISALLIVAZIONE .............ccccuei ittt ettt ettt ettt a e e e 12ms
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Ingressi analogici

AlL oo differenziale +10Vdc...12bit (14bit su richiesta)...tempo di campionamento 1ms
J Y differenziale +10Vdc, 4+20mA, 0+20mA...12bit...tempo di campionamento 5ms
Al3, Al4 +10Vdc....12bit...tempo di campionamento 5ms
Al5 (solo su scheda opzionale 404S) +10Vdc...10bit...tempo di campionamento 16ms
Al6, Al7, Al8, Al9 (solo su scheda opzionale 404S) .. 0+10Vvdc....10bit...tempo di campionamento 16ms
Programmabilita ...............c.ooiiiiie et completamente programmabili

AOO ..o 12bit...tempo di aggiornamento da 2,6ms (solo per le variabili associate di tipo FAST) a 6,6ms
12bit...tempo di aggiornamento 6,6ms
8bit...tempo di aggiornamento 20ms
.............................................................................................................................................. +10Vdc
................................. max 10mA

completamente programmabili

Comunicazione seriale

Protocolli StANAAIAd RSABS............oo ettt MODBUS RTU...ROWAN
BAUATALE ... 1200..2400..4800..9600..19200..38400..57600..76800..115200
[Tl Ve =T L (o RSP SPRRUP optoisolato
Protocolli su scheda opzionale............................. PROFIBUS DPV1, CANOPEN, MODBUS TCP/IP, ETHERCAT, PROFINET

Tensioni di alimentazione disponibili

+10Vdc, -10Vdc (per alimentazione POIENZIOMELIT) ........c..ccccuiiriueeiiii ettt max 10mA
+24\Vdc (per alimentazione degli ingressi o altri dispositivi) ........................ protetta contro il corto circuito...max 250mA

Per alimentazione encoder o sensori:

* standard +12Vdc

* su richiesta +5Vdc

isolata...protetta contro il corto circuito...max 200mA
isolata...protetta contro il corto circuito...max 500mA

FEVIUC ..o protetta contro il corto circuito...max 200mA
FLEVIAC et protetta contro il corto circuito...max 200mA
Protezioni

Inverter ...........c........ Fault per protezione termica elettronica (I x | x t) sul sovraccarico prolungato ai morsetti U, V, W

.................................................................................. Fault per protezione sulla massima corrente di picco U, V, W
................ .. Fault per protezione programmabile a soglia temporizzata sulla corrente in uscita ai morsetti U, V, W
......................................................... Fault per corto circuito tra le fasi U, V, W (tutti) e tra le fasi e terra (dal /5 al /G)
................................................................................................................................. Fault per sovratensione del BUSDC
........................................ Fault per sovratemperatura dei moduli IGBT
................ Allarme senza fault di fine vita dei condensatori del BUSDC
............................... Fault per corto circuito sui morsetti F e F+ per il collegamento della resistenza di frenatura
.............. Protezione (sempre abilitata) e gestione (se abilitata) dei buchi di rete
. Fault per protezione termica elettronica (I x | x t) sul sovraccarico prolungato
........................................................................................ Fault per sovravelocita
Fault per protezione termica elettronica a soglie sul sovraccarico prolungato

ALBERO ELETTRICO, POSIZIONATORE, TAGLIO IN CORSA (solo nel cod.400A)
............................................................. FUNZIONE FUSTELLA (solo nel cod.400F)
...................................... REGOLATORE (solo nel cod.400R)
AVVOLGITORE/SVOLGITORE (solo nel cod.400W)
............................... Gestione del motore con freno nei sistemi di SOLLEVAMENTO (funzione LIFT, in tutte le versioni)

Caratteristiche ambientali

TEMPErAtUIrA @AIMBICIIELE ..o ettt ettt et ettt e e e et e da -5°C a +40°C
Temperatura dissipatore da -5°C a +70°C
Temperatura di stoccaggio ........................ da -25°C a +70°C

AlLEUING ..o . massima 1000mt s.l.m (oltre, il carico va ridotto dell' 1% ogni 100mt)
Grado di PrOEZIONE .........c..eeeeeeee ettt IP20 standard, IP54 su richiesta
UMIAIA TEIALIVA ...t dal 5% al 95% senza presenza di condensa

Conformita normative e compatibilita elettromagnetica

Gliazionamentidelle serie 400 sono progettati per funzionare in ambientiindustriali. Sono prodotti CEconformialla Direttiva
EMC2014/30/UE ,conriferimentoallanormadiprodotto CEIEN61800-3(Cat.C2) ,solosecollegatirispettandoil sistemadicablaggio
indicato neglischemideicapitoli3,4e7.

Perimodellisenzafiltrointerno, laconformita alla direttiva EMC é soddisfatta solo se vengono collegati agli appositi dispositivi difiltraggio
fornitiaparte. Sonoinoltre conformialla Direttiva Bassa Tensione LVD 2014/35/UE conriferimentoallenorme CEIEN 61439-1/2
eCEIEN60204-1 .

AVVERTENZA: questo prodotto appartiene allaclasse dicommercializzazioneristrettaconforme allaEN 61800-3 (Cat. C2)  .Inunambiente
domestico questo prodotto puo provocare radio interferenze, nel qual caso I'utilizzatore deve adottare precauzioni adeguate.
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Tabella riassuntiva delle caratteristiche elettriche di potenza inverter dal /P al /6

TAGLIE DI POTENZA INVERTER /P | IR /0 [ /OM /6
LI NEA Pmokt\ilre* 0,63 | 1,3 | 1,7 2,3 22
230vac STSX* 1,2 | 1,8 |2,7 | 3,6 286
POTENZE "
NOM INALI Pmotore 1,1 [225]| 3 4 37
APPLICABILI 4"0'(;\'\/'5?0 _—
INUSCITA ST\&}: 2 3 |48 |6, 50
Uu-v-w
Pmotore® 55
LI NEA kW
690Vac Smax* s
kVA
L INEA
CORRENTE A 3 5 7 9 72
NOM | NALE P30-400Vac
IN INGRESSO L INEA
L1-1L2-L3 PR30-400Vac A 2,25 (3,75 |5,2 7 58
con reattanza
MAX
L INEA mposTABILE | * | > [ T | ° 2
A
2P30-400Vac
CORRENTE ASSOLUTA* | 3,3 | 5,5 | 7,7 9,9 79,2
NOM I NALE
INUSCITA MAX
Uu-v-w L INEA . IMPOSTABILE °°
690Vac
ASSOLUTA* 60,5
CORRENTE MASSIMA D |
BLOCCO SCHEDA A 8,5 13 20 25 200
INUSCITAU -V -W
FUSIBILI DI PROTEZIONE
INGRESSO L1 - L2 -L3 A 4 6 10 16 g0
TIPO gL o gG
CORRENTE D LI NEA
FRENATURA A 53 | 53 | 11 11 125
INSERVIZIO R30-400Vac
CONT INUO CON
RESISTENZA L1 NEA
MINIMA A 125
USCITA F F+ 690vac
L INEA OHM 150 | 150 | 73 73 6
RES|STENZA 230Vvac
MINIMA DI L INEA
OHM 150 |150 |73 73 g
FRENATA IN 400Vac
USCITA F F+ LI NEA onm .
690Vac
POTENZA MASSIMA DISSIPATA
DAL CONTEN I TORE kw 0,13 (0,16 p,17 (0,24 1,76
CON PWM 4KHz
VENTOLE DI RAFFREDDAMENTO NO NO NO Sl Sl
L INEA
si | si | sI Sl s
230-400Vac
FILTROEMI1 INCORPORATO
L INEA NO
690Vac

* Pmotore kW =

* Smax kVA =

Potenza massima del motore applicabile in uscita dell'inverter in base ai dati di targa di un motore
asincrono standard 4 poli. Nel caso di motori con poli diversi, verificare la compatibilitd con la corrente massima in uscita
dellinverter ( 6 - 8 poli ).

Potenza massima applicabile con cosphi = 1

* ASSOLUTA = Limite massimo della corrente in servizio continuo in uscita U-V-W, senza l'intervento del fault inverter.
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Tabella riassuntiva delle caratteristiche elettriche di potenza inverter dal /6,5 al /G

I F /G
TAGLIE DI POTENZA INVERTER /16,5 | /7 /8 |/185|/9 |/A|/B|/C|/D| /E PWM PWM
5KHz 3KHz | 5KHz 3KHz
Pmotore® 26 32 45 52 63 76 90 | 121 | 147 | 170 | 200 | 228 | 260 | 288
LINEA kW
230Vac 5'23:* 35 42 55 65 81 |97 119 162 1[83 219 270 308 310 34§
POTENZE "
NOM INAL I Pmotore 45 55 75 90 | 110 | 132 | 160 | 220 | 250 | 315 | 355 | 400 | 450 | 500
LINEA kW
APPLICABILI 400Vac "
INUSCITA Smax 60 73 95 |114 {42 170 2408 282 318 381 458 516 540 600
U-v-w kVA
Pmotore™ 62 75 105 | 135 | 160 | 200 | 250 | 345 | 355 443 | 500 | 540 | 600
LINEA kW
690vac S’Esz* 78 96 131 | 167 Pp03 250 298 3B5 418 497 561 600 668
LINEA
CORRENTE ©30-400V A 87 106 | 138 | 165 | 205 | 245 | 300 | 410 | 460 | 550 | 655 | 745 | 780 | 868
NOM | NALE - Gl
IN INGRESSO LINEA
L1-12-13 P30-400Vac A 70 82 110 |135 [L64 200 240 3p5 370 460 55D 627 655 730
con reattanza
MAX 87 106 | 138 | 165 | 205 | 245 | 300 | 410 | 460 | 550 | 655 | 746 | 780 | 868
L INEA IMPOSTABILE
A
230-400Vac
CORRENTE ASSOLUTA* 95 | 116 | 151 | 181 | 225 | 269 | 330 | 451 | 506 | 605 | 720 | 820 | 858 | 954
NOM INALE
INUSCITA MAX
U-V-Ww IMPOSTABILE 65 80 |110 [140 Qn70 210 250 3B0 350 412 470 490 560
LINEA A
690Vac
ASSOLUTA* 71 88 |121 |154 187 231 275 3p3 385 453 517 539 616
CORRENTE MASSIMA D
BLOCCO SCHEDA A 245 300 | 385 | 460 | 575 | 685 | 840 [1000 (1290 | 1540 1800 2090
INUSCITA U-V-W
FUSIBILI DI PROTEZ IONE
INGRESSO L1 - L2 - L3 A 100 100 |125 [200 250 315 4p0 500 630 630 1000 1250
TIPO gL o gG
CORRENTE DI L INEA
FRENATURA A 125 125 | 187 | 187 | 187 | 114 | 114 | 250 | 250 | 250 250 250
INSERVIZIO R30-400Vac
CONT INUO CON
RESISTENZA LI NEA
MINIMA 690Vac A 125 | 125 |187 187 187 114 14 250 250 E 250 250
USCITA F F+
2L3I(l)\lVEA OHM 6 6 4 4 4 6,5 | 6,5 3 3 3 3 3
RESISTENZA &
MINIMA DI LINEA
OHM 6 6 4 4 4 |65 |65 |3 3 3 3 3
FRENATA IN 400Vac
USCITA F F+
L INEA
OHM 9 9 6 6 6 10 | 10 | 45 | 45 4,5 4,5
690Vac
POTENZA MASSIMA DISSIPATA
DAL CONTEN I TORE kw 2,12 |2,31 3,31 B,47
CON PWM 4KHz
POTENZA MASSIMA DISSIPATA
DAL CONTEN ITORE kw #,11 4,81 560 8/11 9,64 11|31 4,89 107,74
CON PWM 2KHz
VENTOLE D1 RAFFREDDAMENTO S| SI Sl Sl Si Si Si Si Sl Sl S| SI
230L|4,\éJEOAVac Sl NO NO NO NO | NO | NO |NO |NO | NO NO NO
FILTROEMI| INCORPORATO LINEA
NO NO NO NO NO | NO | NO | NO | NO | NO NO NO
690Vac

Su richiesta Inverter 650kWO00V in armadio climatizzato

* Pmotore kW =

Potenza massima del motore applicabile in uscita dell'inverter in base ai dati di targa di un motore

asincrono standard 4 poli. Nel caso di motori con poli diversi, verificare la compatibilita con la corrente massima in uscita

dell'inverter ( 6 - 8 poli ).
* Smax kVA =

Potenza massima applicabile con cosphi = 1

* ASSOLUTA = Limite massimo della corrente in servizio continuo in uscita U-V-W, senza l'intervento del fault inverter.

Codice manuale:

MANU.400S.QUICKSTART

Rev.41 del 09/06/2021




Via Ugo Foscolo, 20 14 / 64

36030 - CALDOGNO - VICENZA - ITALY

@ Rowan Elefironica PYoRS CARATTERISTICHE TECNICHE |t

[ Declassamento dell'inverter in funzione della frequenza di PWM

Attenzione! Le potenze nominali espresse nelle tabelle, sono permesse per frequenze di PWM fino a 5 KHz. Con
frequenze superiori bisogna declassare l'inverter secondo il grafico rappresentato a lato.

Per limpostazione della frequenza di PWM, consultare il gruppo di parametri:

1.12. PWM GENERATOR.

60
55 |
50 1
45
40 -
35 |
30 |
25 |
20 —
15 -
10 -
5 |
O I I I I I I I I I I

5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
PWM (KHz)

% Declassamento
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[ Livello di efficienza e perdite di potenza negli inverter Rowan ]

Gli inverter trifasi Rowan, se azionano un motore previsto per funzionare ad avviamento diretto su rete a 50 o 60Hz, rientrano
nel campo di applicazione del Regolamento (UE) n° 2019/1781 della Commissione Europea che stabilisce le caratteristi-
che per la progettazione eco-compatibile di motori e variatori di velocita in applicazione della direttiva 2009/125/CE del
Parlamento europeo.

Il Regolamento si applica dal 1 luglio 2021.

Per i variatori di velocita (VSD) - in sintesi - il Regolamento chiede che rientrino nella classe di effiecienza IE2 e che vengano
fornite all'utilizzatore "le perdite di potenza espresse in % del valore nominale della potenza apparente e arrotondate al
primo decimale, nei punti di funzionamento per la frequenza relativa dello statore del motore rispetto alla relativa corrente
che produce coppia (0; 25) (0; 50) (0; 100) (50; 25) (50; 50) (50; 100) (90; 50) (90; 100), nonché le perdite in stand-by,
generate quando il VSD é alimentato ma non fornisce corrente al carico".

Come richiesto dal Regolamento, le perdite di potenza degli inverter Rowan non superano le perdite di potenza massime
corrispondenti al livello di efficienza 1E2.
A seguire la tabella con le perdite di potenza per ciascun inverter:

Efficienza degli Inverter (CDM)daReg. UEn°® 2019/1781 (nomenclaturacome CEI EN 61800-9-2)
TA§I|.IE Lfl;lli::eon(zj’l\ S.equ |A.stanosy| ACDM | L.CDM | A.CDM | ALCOM | L.CDM | A.COM | A.CDM | pLCDM (gﬁfgg")
POTENZA © [kVA] [W] (0;25) | (0;50) |[(0;100) |[(50;25) |[(50;50) |(50;100) |(90;50) [(90;100) kW]
/P IE2 2 15,0 4,0% 4,3% 5,0 % 401 % 4,5% 5,6/% 4,8% 6,3 % 0,13
/R IE2 3 15,0 2,4 % 2,7% 3,3% 2,5% 2,9% 3,9% 3,2% 4,7% 0,16
/0 IE2 5 15,0 1,9 % 2,0 % 2,5 % 20 % 2,2 % 3,0(% 2,5% 3,5 % 0,17
/OM IE2 6 20,0 1,9 % 2,1% 2,5% 2,0% 2,3% 3,1% 2,6 % 3,8% 0,24
/1 IE2 8 20,0 1,6 % 1,8% 2,5 % 147 % 2,1 % 3,2(% 2,3% 4,1 % 0,34
/L IE2 10 20,0 1,6 % 1,8% 2,5% 1,7% 2,0% 3,2% 2,3% 4,1% 0,43
/2 IE2 15 22,0 1,4% 1,6 % 2,3% 1{5 % 1,9 % 2,9/% 2,1% 3,8 % 0,58
12,5 IE2 21 25,0 1,5 % 1,8% 2,6 % 1,6 % 2,0 % 3,1% 2,2% 3,8% 0,78
/3 IE2 24 27,2 1,4 % 1,6 % 2,3% 1/5 % 1,8 % 2,9|% 2,1% 3,7 % 0,89
/3,5 IE2 31 28,5 1,5% 1,7% 2,5% 1,6 % 2,0% 3,1% 2,2% 3,9% 1,21
/5 IE2 42 22,0 1,2% 1,4% 2,0% 113 % 1,6 % 2,7|% 1,9% 3,7 % 1,54
/6 IE2 50 22,0 1,1% 1,3% 2,0% 1,2% 1,6 % 2,6 % 1,9% 3,5% 1,76
16,5 IE2 60 22,0 1,1% 1,3% 2,0% 112 % 1,5 % 2,7|% 1,8% 3,5 % 2,12
17 IE2 73 22,0 0,9 % 1,1% 1,8 % 1,0 % 1,4 % 2,4 % 1,6 % 3,1% 2,31
/8 IE2 96 22,3 1,0% 1.2% 9% 11 % 1,5 % 2,6/% 1,8% 3,5 % 3,31
/18,5 IE2 114 22,5 0,9 % 1,1% 1,8 % 1,0 % 1,4 % 2,4 % 1,6 % 3,0% 3,47
/9 IE2 142 23,0 0,8% 0,9 % 1,5% 0/9 % 1,2% 2,1% 1,4 % 2,9 % 4,11
/A IE2 170 23,0 0,7 % 0,9 % 1,4 % 0,8 % 1,1% 2,0% 1,4 % 2,8% 4,81
/B IE2 208 23,0 0,7% 0,8 % 1,3% 0,8 % 1,1% 1,9(% 1,3% 2,7 % 5,60
/C IE2 284 57,0 0,7% 0,9% 1,5% 0,8% 1,1% 2,1% 1,3% 2,9% 8,11
/D IE2 319 64,0 0,7% 0,9 % 1,6 % 0,8 % 1,2% 2,2(% 1,4 % 3,0 % 9,64
IE IE2 381 66,0 0,7% 1,0 % 1,6 % 0,8 % 1,2% 2,2% 1,4 % 3,0% 11,31
IF IE2 517 83,0 0,7% 0,9 % 1,5% 08 % 1,1% 2,1% 1,4 % 2,9 % 14,89
/G IE2 601 86,0 0,7% 0,9 % 1,5% 0,8% 1,1% 2,2% 1,4 % 2,9% 17,74
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( Dimensioni e peso inverter dal /P al /L )

[ m T Fori di fissaggio per viti 4AMA
FILTRO
TAGLIEDI H B L C D PESO EMI
POTENZA (K9) || NTERNO
- /P 200 | 90 |285 P75 (60 2,7 |SI
)
/R 200 | 114 | 285 | 275 | 60 | 2,8 sl
/0 /OM | 200 [134 (365 B53 |60 3,5 |SI
/1 200 | 134 | 365 | 353 | 60 | 3,6 sl
/L 200 134 (365 B53 [60 |4 sl
| i ;
Quote in mm
L] . D
— B
( Dimensioni e peso inverter dal /2 al /G )
FILTRO
TAGLIEDI o PESO
POTENZA HiB| LI A|C D | (ko) IN'EI'I’\EARINO
/2 180 265 385 [75 200x12%3 8 S|
Fori di fissaggio per viti 5SMA /2,5 /3 [200(315(430 | 95 [200x1 305 | 10 SI
/13,5 280310 420 [75 285x1 295 14,5 5l

g /5 280 (280|515 | 65 [233x1 |265(18,5 | SI

/6 16,5 295380 570 BO 360x1 365 30 Sl

17 295|380 | 570 | 60 (360x1|365| 30 NO
2 /8 295380 620 110360x1 365 40 NO
- 7 L /8,5 295 (480|830 (100 (300x2 |465 | 55 NO

19 A 295480 950 100 3p0Ox2 465 80 NO

/B 295 (480(1070|100 (300x2 |465 | 85 NO

/C 2954801270100450x2 445 1Q0 NO

Quote in mm /D /E /F |400 |680(1250(110 [225X4 |655| 170 NO

/G 400 8851270 110 2p5X4 860 200 NO

* 1l numero di quote C dipende dal numero dei fori di fissaggio

- Disponibile su richiesta, per i modelli da /5 a /G, versione con RAFFREDDAMENTO ESTERNO QUADRO.
ATTENZIONE! La versione degli inverter a 690Vac é piu alta di 6 cm (sommare 60mm alla quota H)
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( Avvertenze per la corretta installazione meccanica )

- Verificare che I'ambiente nel quale viene installato I'inverter rientri nelle caratteristiche ambientaliriportate nel Cap.5 CARATTERISTICHE
TECNICHE (temperatura - umidita - grado di protezione - altitudine).

- Installarloin uno spazio dedicato alla parte di potenza del quadro, evitando la vicinanza con schede in bassa tensione analogiche o
digitali (esempio: nella parte oppostadella lamiera).

-Favorire al massimo ilflusso d’aria di raffreddamento evitando diimpilare gliazionamenti e lasciando uno spazio dialmeno 100 mm sotto
esopral’azionamento e dialmeno 50 mm lateralmente.

- Evitare vibrazionied urti.

- Lasciare lo spazio per eventualifiltri anti disturbo.

L'azionamento deve essere installato verticalmente coniventilatori nella parte bassa e inserito in quadri con una buona areazione; inoltre
I'inverter deve essere sempre fissato su un pannello piano rigido in modo da forzare il passaggio dell'aria sospinta dai ventilatori attraver-
soil dissipatore dicalore.

Qualoral'inverter siainstallato all'interno di un contenitore di qualsiasi natura, sul contenitore stesso devono essere previste delle griglie
diespulsione aria calda nella parte superiore e ventilatori con griglia di aspirazione aria fresca in posizione inferiore al bordo pit basso
dell'inverter, come indicato nelle foto in questa pagina. I flusso d'aria uscente dalla parte superiore dell'inverter non deve trovare ostacoli
nelnormale percorso verso le griglie diespulsione.

Perambienti particolarmente aggressivio comungue qualora non fosse possibile unaventilazione sufficiente del quadro, usare
scambiatori di calore o climatizzatori.

Perildimensionamento del sistema diricambio ariaall'interno del quadro dialloggiamento, tenere conto del dato POTENZA MASSIMA
DISSIPATADAL CONTENITORE CONPWM 5kHz nelletabelle del Cap.5.

Nel caso difrequenze di pwm superiori, aumentare di conseguenza in funzione del diagramma di declassamento.

Se sidovesse utilizzare il relé di segnalazione guasto (di default O2) per togliere I'alimentazione all'inverter in caso di Fault, sitenga
presente che questo escludera, al verificarsi del Fault, pure il funzionamento dei ventilatori di raffreddamento. Nel caso di Fault 14
(Sovratemperaturaraffreddatore moduli di potenza), per velocizzare il raffreddamento del dissipatore, saranecessario alimentare
I'inverterinibendone pero lamarcia (11), intal modo il relé O2 non si diseccitera ed i ventilatori di raffreddamento continueranno a
funzionare.

Tuttigliinverter dal/5 al /G hanno sul raffreddatore un termostato che attiva i ventilatori di raffreddamento solo quando la temperatura del
dissipatore superai50°C, iventilatori vengono disattivati quando la temperatura del dissipatore risulta inferiore ai 40°C.

sia dell'inverter che del motore, onde evitare possibili allentamenti con conseguente surriscaldamento del contatto e

f IMPORTANTE: & consigliato almeno 1 volta I'anno di controllare il serraggio dei morsetti, specialmente quelli di potenza,
del cavo collegato.

[ Esempio di alloggiamento di un inverter in un quadro ]
ALTO
Aria Aria ALTO
calda calda
Griglia y - , igli
| - NALLITE Griglia , A
- ; i:i ki ey ﬂp
3 TS Griglia
!!.
1
|
|
Ventilatore
Aria
fresca
Aria ;
fresca ;